Centre d'intérét: Modélisation des liaisons mécaniques CI13
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1/ Recherche des mobilités et des liaisons

On définit des sous-ensembles cinématiques communs pour les 2 systémes:

- SO0: Bati

- S1: Manivelle

- S2: Bielle

- S3: Piston

- S4: Cylindre (ou chemise)

Reperer et colorier ces sous-ensembles sur les figures ci-dessous.
Compleéter le tableau des mobilités et des liaisons

Contact Moteur pneumatique Moteur thermique

ntre: . . .. . . ..
entre Translation Rotation Liaison Translation Rotation Liaison

SO et S1

S1etS2

S2 et S3

S3 et S4

S4 et SO
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Pour chacun des mécanismes, établir le graphe des liaisons et le schéma cinématique spatial.

(pour des raisons de clarté, on gardera l'orientation des ensembles ci-dessus)

2/ Schéma cinématique
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